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>> Exercice 1. Soit A une matrice réelle (2, 2).

1.1. Donner en fonction de det(A) et de trace(A) la valeur du discriminant
du polynoéme caractéristique de A.

1.2. Pour les 11 points de la figure [I| donner la forme de la trajectoire
solution de #(t) = Ax(t) dans le plan de phase.

det(A) det(A) =
Py
Py
Py
3

! / trace(A)
f P’ P

FIGURE 1 — Diagramme de bifurcation dans le plan (trace(A), det(A)).
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